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STM32 + ROS2

STM32, ROS2, 센서 제어, 제어로직

✓ 로봇 제어 개발자
✓ 임베디드 엔지니어

Fusion 360 + myCobot

Fusion 360, mycobot, 기구 설계

✓ 기구 설계 엔지니어
✓ 로봇 메카닉 설계자

SLAM + myAGV

SLAM, ROS2, LiDAR, 자율주행 매핑

✓ 자율주행 엔지니어
✓ 로봇 물류 시스템 운영자

PLC + H/W 연동

PLC, 릴레이 제어, IO 매핑

✓ FA 자동화 엔지니어
✓ HMI 제어 담당자



Python + Arduino

Python, Arduino, Raspberry Pi, 센서 활용

✓ 로봇 시제품 제작자
✓ 로봇 개발자
✓ 비전 시스템 개발자

로봇 비전공자 직무 매칭

로봇 지식 기반, 포트폴리오, 기술 이해도

✓ 기술영업
✓ 제품기획
✓ 로봇 교육 콘텐츠 기획자
✓ PM
✓ 로봇 자동화 솔루션 관련 기획 · 운영
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